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NYIREGYHAZI EGYETEM Mechanizmusok tantargy
MUSZAKI ALAPOZO, FIZIKA ES 2022/23. tanév, 1. félév
GEPGYARTTECHNOLOGIA INTEZETI TANSZEK BMG1103

Tanitéasi hetek szama: 14

Eldadas: heti 1 ora, félévi 14 oOra
Eléado: Dr. Pay Gabor, Ph.D.

Gyakorlat: heti 2 6ra, félévi 28 ora, Csoportszam: 1
Gyakorlatvezetd: Dr. Pay Gabor, Ph.D.

A zarthelyi dolgozatok szama: 2
A megiratas idopontjai: 44. és 50. hét
Alkalmazastechnikai feladatok szama: 1

Az alkalmazastechnikai feladat utolsé beadasi hatarideje: 2021. december 09. (péntek)

Gyakorlati jegy lezarasa: 2023. januar 21.

A félévelismerés feltételei (cimszavakban):

Orakon valo aktiv részvétel.
Zarthelyi dolgozatok megirasa és legalabb 16 pont teljesitése zarthelyi dolgozatonként.

Alkalmazastechnikai feladat hataridon beliili beadéasa ¢€s a feladat értékelhetdosége.

zarthelyi dolgozat 2 x 30 pont = 60 pont
tervezési feladat 1 x 40 pont = 40 pont
0sszesen 100 pont

Az értékelés mddszere

A gyakorlati jegy megszerzéséhez minimum 51 pontot kell elérni, tigy, hogy a zarthelyi
dolgozatok eredménye minimum 32 pont, egyenként minimum 16 pont legyen, valamint
az alkalmazastechnikai feladat hataridon beliili leadasa és értékelhetosége.

Nyiregyhaza, 2022. szeptember O1.

Készitette: Ellendrizte

Dr. Pay Gabor, Ph.D Dr. Szigeti Ferenc Ph.D.

Tantargyfelelds Tanszékvezetd



Eloadas Tantargyi gyakorlat
Naptari
Hét . . ora- | idé- . . ora- ido-
Targykor szam | Pont Targykor szam | Pont
A mechanizmusok fogalma,
elemei, osztalyozédsa, szabad- Altalanosséeok a mechaniz-
36. sagfoka. Kinematikai lancok, 1 09.07. a8 2 09.07
: o . . musokrol.
kinematikai parok osztalyoza-
Sa.
Sikban mozgd mechanizmu- P¢éldak a szabadsagfok szami-
37. sok, a szabadsagfok szamitasa.| 1 09.14. |tasnal. Szabadsagfok megha- 2 09.14
Fontosabb sikbeli mechaniz- tarozas. A tervezési feladat
musok. Grashof torvénye kiadasa.
29 rﬁuzs eéi%iirteigzg?eﬁssﬁz: L | o1 Példak a szabadsagfok szami- ) 0921
" |nizmusok ASSUR szerinti 0sz- o ta}snal,' Szabadsdgfok megha- '
. , tarozas.
talyozésa.
A mechanizmusok kinematikai
vizsgalata. A palyagorbék L , ,
meghatdrozasa. A hajtotag se- Assur szerinti osztalyozés. A
40. besséa- & ' . . 1 09.28. | tervezési feladatban felme- 2 09.28
esség- ¢s gyorsulastervének A 1z
s . f riilo kérdések megbeszélése.
meghatarozasa. Burmeister té-
tele.
Momentan centrumok. Ossze- Palvacérbék meehatdrozasa
4L | tett mozgast végzd tagok se- 1 10.05. | 1 yasorve £hal ’ 2 10.05
L , Pélyagorbék elemzése.
besség- és gyorsulasterve.
A tervezési feladatban fel-
42. | Mechanizmusok  pontjainak| 1 | 10.12. |meriil6é kérdések megbeszé- 2 10.12
sebesség- €s gyorsulasterve. lése. Az |. ZH dolgozatra va-
10 felkészités.
A harantgyalu mechanizmus i&:;sgt‘?}ézlu Ig:;ﬁzrsli:rn\:g_s
43. sebesség- ¢s gyorsuldstervének 10.19. E-ces gy Y 10.19
. nek szerkesztése. El6készités
szerkesztése
az | ZH dolgozatra.
Vezérlo mechanizmusok. .
44. Biitykos vezérlés. Grafikus 1 10.26 | 1. zH dolgozat 2 10.26
differencialas ¢és integralas.
A tangencidlis- ¢és 4llando
gyorsulasu biitykok foronod- s wa
45. 1 11.02. |Foronomiai gorbék szerkesz- 2 11.02

miai gorbéinek szerkesztése. A
két biityok tipus Osszehasonli-
tasa.

tése.




46.

Sikban mozg6é mechanizmusok
dinamikai vizsgalata. A hato
erok osztalyozéasa. A reakcio-
er6k meghatarozasa az elemi
csoportokban.

11.09.

Elemi csoportok erdegyensu-
lya. A tervezési feladatban
felmeriilo kérdések megbe-
szélése.

11.09

47.

A négycsuklés mechanizmu-
sok attételének meghatarozasa.

11.16.

A tervezési feladatban fel-
meriilé kérdések megbeszé-
lése.

11.16

48.

A mechanizmus egy tagjara
haté tehetetlenségi er6k meg-
hatarozasa kiilonb6z6 mozgas
tipusok esetén.

11.23.

Tehetetlenségi erok..A terve-
zési feladatban felmeriilo
kérdések megbeszélése.

11.23

49.

Sikban mozg6 mechanizmusok
kiegyensulyozésa. Tomegko-
zéppont meghatarozasa foponti
modszerrel.

11.30.

Fopont modszer gyakorlasa A
tervezési feladatban felme-
riilé kérdések meghbeszélése.

11.30

. A tervezési feladat beadasa.

50.

1 12.07

dolgozat

(2021.12.09. péntek) 11 ZH

12.07

LEVELEZOS KONZULTACIO REND

Naptari
Hét

Eloadas

TARGYKOR

Oraszam

Idopont

36.

A mechanizmusok fogalma, elemei, osztalyozasa, szabadsag-
foka. Kinematikai lancok, kinematikai parok osztalyozasa.
Sikban mozgd mechanizmusok, a szabadsagfok szamitasa.
Fontosabb sikbeli mechanizmusok. Grashof térvénye A ter-
vezési feladat kiadasa

09.00.

38.

Az egyenértékli mechanizmus. Sikban mozgdé mechanizmu-
sok ASSUR szerinti osztalyozasa. A mechanizmusok kine-
matikai vizsgalata. A palyagorbék meghatarozasa. A hajtotag
sebesség- és gyorsulastervének meghatarozasa. Burmeister té-
tele. Momentan centrumok. Osszetett mozgast végzd tagok
sebesség- és gyorsuldsterve. Mechanizmusok pontjainak se-
besség- €s gyorsulésterve. I ZH dolgozat irasa.

09.23.

40.

Vezérld6 mechanizmusok. Biitykds vezérlés. Grafikus diffe-
rencidlas és integralds. A tangencidlis- és allandé gyorsulast
blitykok foronémiai gérbéinek szerkesztése. A két biityok ti-
pus Osszehasonlitdsa. Sikban mozgd mechanizmusok dinami-
kai vizsgalata. A hat6 erdk osztalyozésa.

10.07.

42.

A reakciderdk meghatdrozasa az elemi csoportokban. A négy-
csuklos mechanizmusok attételének meghatarozdsa. A
mechanizmus egy tagjara hatd tehetetlenségi erd. Sikban
mozgd mechanizmusok kiegyensulyozasa.

10.21.

44,

Tomegkozéppont meghatdrozasa féponti modszerrel. A ter-
vezési feladat beadasa (2021.12.10. péntek). 11 ZH dolgozat
irasa.

11.04.




