FOGLALKOZASI TERV

NYIREGYHAZI FOISKOLA Szamitogépes gyartastervezés
MUSZAKI ALAPOZO ES GEPGYARTTECHN. 2009/2010. tanév, II. félév
TANSZEK GMI1BL.IIL. évfolyam

Gyak. jegy, 3 kredit
Tanitasi hetek szama: 14
El6adas: heti 1 6ra, félévi 14 o6ra

El6ado: Dr. Berta Miklos féiskolai magantanar

Gyakorlat:  heti 2 Ora, félévi 28 6ra  Csoportszam: 1
Gyakorlatvezetd: Dr. Berta Miklos foiskolai magantanar

Szazvai Attila miszaki oktato

A zarthelyi dolgozatok szdma: 1

A megiratas idépontja: 17. hét
Alkalmazastechnikai feladatok szama: 1
Legutols6 beadasi hatarideje: 19. hét
Félév lezarasa: 2010. majus 13.

A félévelismerés feltételei (cimszavakban):

Ertékelési rendszer:

- 1 db zarthelyi dolgozat 50 pont
- 2 db tervezési feladat 50 pont
100 pont

Gyakorlati jegy megszerzésének feltétele: min. 51 pont elérése.

Nyiregyhaza, 2010. februar 10.

Készitette: Ellendrizte: Jovahagyta:

Dr. Berta Miklos Dr. Péter Laszlo Dr. Pay Géabor
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